
La mallette contient
1 robot

utilisation d'un 
écran

Pas d'écran
clés en mains

Je veux faire 
de la robotique

en salle 
de classe

La classe travaille en 
groupes

La mallette contient
1 robot

La classe travaille en 
groupes

capteurs

capteurs

pas de 
capteurs

pas de 
capteurs

Kibo21
3 - 8H

blocs de programmation en 
anglais

Poppy Ergo JR
7 - 11H

Micro:Bits
5 - 11H

permet l'intégration de la 
robotique dans des projets 

interdisciplinaires

Cubetto
3 - 4H

En bois, nécessite aucune 
base de lecture

Thymio
5 - 11H

peut se programmer avec 
scratch, robot suisse

Cubelets
5 - 11H

permet de créer ses 
propres robots

Blue Bots
1 - 4H

possède une barre de 
programmation

le bidouillage 
informatique 

ne me fait pas 
pas peur

Ozobot
5 - 11H

robot suiveur de lignes

Makey Makey
1 - 5H

permet l'intégration de la 
robotique dans des projets 

interdisciplinaires
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